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SP-40

2-Backen-Parallelgreifer Serie SP

* Doppelt wirkender Antrieb.

* Patentiertes Spieleinstellungssystem.

* Lange Lebensdauer und hohe Zuverldssigkeit ohne
Wartung.

* Viele Befestigungs- und Versorgungsmaoglichkeiten.

* Magnetsensoren als Sonderzubehor.

Technische daten / Caracteristiques

elbstzentrierender, pneumatischer

SP-32

SP-20

Pince pneumatique avec 2 machoires a

serrage paralléle auto-entrante série SP
* Action a double effet.

* Mécanisme breveté de réglage du jeu.

* Grande durée et fiabilité sans maintenance.

* Diverses possiblités de fixage et dalimentation.

* Capteurs magnétiques en option.

SP-25 SP-20

| SP-25 SP-32 | SP-40 (*)

~

Medium Gefilterte, geschmierte/nicht geschmierte Druckluft

Fluide Air comprimé filtré, lubrifié / non lubrifié

Betriebsdruck 25+ 8 bar

Pression d'utilisation

Betriebstemperatur 5° + 60°C.

Température d'utilisation

Spannkraft pro Backen bei 6 bar in Offnung 70 N 120 N 220 N 350 N
Force de serrage par machoire en ouverture a é bar

Gesamtspannkraft bei 6 bar in Offnung 140 N 240 N 440 N 700 N
Force de serrage totale en ouverture a 6 bar

Spannkraft pro Backen bei 6 bar in SchlieBung 65 N 110N 200 N 320 N
Force de serrage par machoire en fermeture a 6 bar

Gesamtspannkraft bei 6 bar in SchlieBung 130 N 220 N 400 N 640 N
Force de serrage totale en fermeture a 6 bar

Gesamthub (+0.2 mm) 8 mm 12 mm 16 mm 20 mm
Course totale (+0.2 mm)

Max. Frequenz im Dauerbetrieb 3 Hz 3 Hz 2 Hz 2 Hz
Fréquence de fonctionnement maximum

Luftverbrauch pro Zyklus 3 e 6 cm 13 e 31 em?
Consommation d'air par cycle

Schliefizeit ohne Last 0.03 s 005 s 0.06 s 0.05 s
Temps de fermeture sans charge

Max. Wiederholungstoleranz £0.02 mm £0.02 mm £0.02 mm £0.02 mm
Répétabilité

powiche 105 ¢ 200¢ 380 ¢ 600 ¢

(*) Artikel in Vorbereitungsphase
(*) Articles en préparation

hima‘cic / SP
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aBle (mm) / Dimensions (mm)

Abschnitt der Spannbacke
Section de la machoire

24 H8

2
{
o
Sc B DS +_|>/
oo
I ¥
AT,
oo}
I~
b
<
S
+
3
<
]
£
U’R
_%“D
c O
.asg
E 8
20

Q73

O-Ring

Joint torrique O-Ring

21 x 25.5 mm PARKER cod. 6-738

Sitz fir Sensoren Baureihe SN / SS
Siege pour capteurs série SN ou SS

Geschlossen
Fermée
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Lufteinlass
Oirifice d’alimentation

N°2 M5

Druckluft in A / C: Greiferdffnung.
Druckluft in B / D: Greiferschlie3ung.

Air comprimé en A ou C: ouverture de la pince.
Air comprimé en B ou D: fermeture de la pince.

FIRST ANGLE
PROJECTION

SP / Gimatic -i



™

aBe (mm) / Dimensions (mm)

Abschnitt der Spannbacke
Section de la machoire
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O-Ring
Joint torrique O-Ring

@1 x 5.5 mm PARKER cod. 6-738

Sitz fir Sensoren Baureihe SC / SL
Siege pour capteurs série SC ou SL

iGeschlossen / Fermée™

76 iGedffnet / Ouverte

64

Oirifice d’alimentation

N°2 M5

Lufteinlass

Druckluft in A / C: Greiferdffnung.
Druckluft in B / D: GreiferschlieBung.

Air comprimé en A ou C: ouverture de la pince.
Air comprimé en B ou D: fermeture de la pince.

FIRST ANGLE
PROJECTION
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Abschnitt der Spannbacke
Section de la machoire

KMaBe (mm) / Dimensions (mm)
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Druckluft in B / D: GreiferschlieBung.
Air comprimé en A ou C: ouverture de la pince.
Air comprimé en B ou D: fermeture de la pince.

Druckluft in A / C: Greiferoffnung.
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SP-40

Abschnitt der Spannbacke
Section de la machoire

KMaBe (mm) / Dimensions (mm)
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/Einspannung Serrage A
Der Greifer hat den doppelt wirkenden Antrieb und kann
zur Lastspannung sowohl von auf3en als von innen
verwendet werden.

Die Spannkraft ist hoher in Offnung.

La pince est a double effet et peut donc étre utilisée pour
serrer la charge tant de l'extérieur que de lintérieur.
La force de serrage est supérieure en ouverture.

‘ | Luftverdichtete Kammer
Chambre de pression

D R

B
B

N J
/E

insatzbeispiele Exemples d'application R

ZE-1615 ZE-1615

Adapterplatte
Interface

SP-20 / Adapterplatte

Interface
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KBefestigung

Der Greifer kann sowohl feststehend als auch an

beweglichen Teilen befestigt werden: in diesem Fall muss

die Tragheit, welcher der Greifer und seine Last
unterliegen, berlcksichtigt werden.

@ Unm den Greifer auf einer Seite zu befestigen, zwei
Schrauben in den Durchgangsbohrungen (C) und zwei
Stifte in den kalibrierten Bohrungen (A) einflgen.

© Unm den Greifer auf dem Unterteil des Gehause zu
befestigen, vier Schrauben in den
Durchgangsbohrungen (B) und zwei Stifte in den
kalibrierten Bohrungen (D) einfigen.

© Die Befestigung kann auch durch das Einfiigen von
zwei Stiften in den kalibrierten Bohrungen (D) und mit
vier in der Platte durchgehenden und in (E)
angezogenen Schrauben erfolgen.

~

Fixage

La pince peut étre montée en position fixe ou sur des

piéces en mouvement : dans ce cas il faut tenir compte de

la force d'inertie a laquelle la pince et sa charge sont
soumises.

@ rour fixer la pince sur un cété monter deux vis dans
les trous de passage (C) et deux goupilles dans les
trous calibrés (A).

© Four fixer la pince sur le fond utiliser quatre vis de
passage a travers les trous (B) et deux goupilles dans
les trous calibrés (D).

© Le fixage sur le fond est aussi possible en utilisant les
deux goupilles dans les trous calibrés (D) et les quatre
vis de passage dans la plaque et vissées en (E).
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herstellen.

ie Greiffinger so kurz und so leicht wie mdglich

Die Greiffinger durch das Einfligen von zwei Schrauben
in den Gewindebohrungen (F) befestigen.

Zur Zentrierung auf den Spannbacken die kalibrierten
Nuten (H) und die kalibrierten Stiftbohrungen (G)
verwenden.

Les doigts doivent étre le plus possible courts et légers.
Les fixer avec deux vis dans les trous taraudés (F).
Pour le centrage sur les machoires utiliser les rainures
calibrées (H) et les trous calibrés (G).

~

Die Kanten des Keils mUssen
abgerundet werden
Biseauter les arétes de la clavette

==

I
1
1

SP-20 SP-25 SP-32 SP-40
A o03H8 x 5 mm 04H8 x 4 mm 04H8 x 6 mm 05H8 x 6 mm
B 03.3 mm 04.2 mm 04.2 mm o5 mm
C 03.3 mm 04.2 mm 05.3 mm 26.5 mm
D o3H8 x 5 mm 04H8 x 10 mm 04H8 x 7 mm o5H8 x 6 mm
E M4x6 mm M5x12 mm M5x14 mm Méx19 mm
F M3x7 mm M4x8 mm M5x10 mm Mbx12 mm
G 04H8 x 6 mm 04H8 x 6.5 mm o5H8 x 9 mm 06H8 x 10 mm

+0.02 +0.02 +0.02 +0.02

H 5% 2 mm 5% 2.5 mm 6" 3 mm 8% 3 mm

SP/ Gima‘



KSpannkraft

Die Grafiken stellen die vom Greifer pro Spannbacke in
Abhéngigkeit zum Druck, zur jeweiligen Greiffingerlinge Z
und zum Fluchtungsfehler des Greifpunkts X ausgetbte

Durchschnittskraft dar.

SP-20 Offnung / Ouverture
100

90 N

~

< N

O 80 N

& N

I

5 70

3

L 60

3 N

8 50 ™

=

S N ™~
40

-

kS T~

© 30

ava

E 0wiH—t+—F—+—F+—

©

[a %

@ oo

0
0 10 20 30 40 50
Z (mm)
Oﬁnung / Ouverture

\\
100 \\

80

60

™~
—

40

Spannkraft / Force de serrage (N)

20

0 IS5 30 45 60 75

Offnung / Ouverture

SP-32
300

270 \
240 \

210 N \
180 \ \\
N

N N
120 \ \
N
N ~—
90 ]

Spannkraft / Force de serrage (N)

0
0 20 40 60 80 100

Offnung / Ouverture

SP-40
00

5

450 \\

400 \\
N

350

N
N
300
250 N

200

Spannkraft / Force de serrage (N)

0 25 50 75 100 125

8 bar

6 bar

4 bar

8 bar
6 bar
4 bar

8 bar

6 bar

4 bar

8 bar

6 bar

4 bar

Spannkraft / Force de serrage (N) Spannkraft / Force de serrage (N) Spannkraft / Force de serrage (N)

Spannkraft / Force de serrage (N)

Force de serrage

Les graphiques montrent la force moyenne par machoire
de la pince en fonction de la pression, du bras de levier Z
et du désaxage du point de prise X.
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KSicherheitsbeIastungen

Im Hinblick auf die maximal zuldssigen Belastungen
verweisen wir auf die nachstehende Tabelle.
UbermaBige Krafte und Drehmomente kdnnen zu
Schdden an den Greifern fihren und Funktionsstérungen
verursachen, wodurch die Sicherheit des Bedieners
gefahrdet werden konnte.

Fs, Mxs, My s und Mz s sind die maximal zuldssigen
Belastungen unter statischen Bedingungen, d.h. bei
stillstehenden Spannbacken.

Bei F d, Mx d, My d und Mz d handelt es sich dagegen um
die maximal zuldssigen Belastungen unter dynamischen
Bedingungen, d.h. bei sich im Bewegung befindlichen
Spannbacken.

m ist die maximal zuldssige Masse fur jeden Greiffinger,
wenn der Greifer ohne Geschwindigkeitsregelung
verwendet wird; bei schwereren Massen soll die
Geschwindigkeit der Spannbacken durch die Betdtigung

der Durchflussregler (nicht mitgeliefert) gemindert werden.

~

Charges admissibles

Consulter le tableau des charges maximums admissibles.
Forces et couples excessifs peuvent endommager la pince
et causer des difficultés de fonctionnement compromettant
ainsi la sécurité de l'opérateur.

F's, Mxs, Mys, Mzs, sont les charges maximums
admissibles en conditions statiques, c'est a dire avec les
méchoires immobiles.

Fd, Mxd, Myd, Mzd, sont les charges maximums
admissibles en conditions dynamiques, cest a dire avec les
mdéchoires en mouvement.

m, est le poids maximum admissible sur chaque doigt,
lorsque la pince est utilisée sans réglage de vitesse, dans le
cas de doigts plus lourds il faut diminuer la vitesse des
griffes en agissant sur les régulateurs de débit (non fournis).

SP-20 SP-25 SP-32 SP-40
Fx s 100 N 200 N 300 N 400 N
Fys 100 N 200 N 300 N 400 N
Mx s 3 Nm 6 Nm 13 Nm 30 Nm
My s 3 Nm 6 Nm 13 Nm 30 Nm
Mz s 3 Nm 6 Nm 13 Nm 30 Nm
Fx d I'N 2N 3N 4N
Fy d I'N 2N 3N 4N
Mx d 5 Nem 12 Nem 24 Ncm 40 Ncm
My d 5 Nem 12 Nem 24 Ncm 40 Ncm
Mz d 5 Nem 12 Necm 24 Ncm 40 Nem
m 100 g 200 g 300 ¢ 400 g

SP/ Gimati‘



/Sensoren

Das Erfassen der Arbeitsposition unterliegt einem oder
mehreren magnetischen Naherungssensoren (Optional),
welche die Position Uber den am Kolben angebrachten
Magneten erheben.

Im Hinblick auf die Funktionstlichtigkeit ist daher deren
Einsatz bei einem Vorliegen von starken Magnetfeldern
oder in nachster Néhe zu grof3en Massen aus
ferromagnetischem Material zu vermeiden.
Einsetzbare Sensoren:

Baureihe SS4N225-G oder SN4N225-G fur den Greifer
SP-20;

Baureihe SL4N225Y oder SC4N225G fir die Greifer
SP-25, SP-32 und SP-40.

Alle Sensoren sind mit Drei-Draht-Kabel und einem Led
ausgestattet.

Technische Daten:

Speisespannung in DC 6 + max 30V
Max. Strom 0.20A
Induktive Belastung 6W
Erregungszeit 0.8 ps
Aberregungszeit 0.3 ps
Erregungswert 40 Gauss
Aberregungswert 35 Gauss
Elektrische Standzeit 10° imp.
Direkter Spannungsabfall 1V

~

Capteurs

Le relévement de la position d'exercice est confié a un ou
plus capteurs magnétiques de proximité (facultatifs), qui
relévent la position a travers laimant sur le piston.

Donc, pour un correct fonctionnement, il faut éviter
lemploi en présence de champs magnétiques élevés ou
en proximité de grosses piéces ferromagnétiques.

Les capteurs utilisés sont:

le type SS4N225-G ou SN4N225-G pour la pince SP-20 ;
le type SLAN225Y ou SCAN225G pour les pinces SP-25,
SP-32 et SP-40.

lls sont tous équipés d'un cable a trois fils et d'un voyant.

Caracteristiques techniques:

Tension d'alimentation CC 6 + max 30V
Courant maximum 0.20A
Charge inductive 6W
Temps d'excitation 0.8 ps
Temps de désexcitation 0.3 ps
Valeur d'excitation 40 Gauss
Valeur désexcitation 35 Gauss
Vie électrique 10° ¢yc.
Chute de tension A%

(Magneto-resistive)

et

ouT

h‘na’cic /SP



Pneumatischer Anschluss

Der Greifer wird Uber die seitlich angesetzten Bohrungen
(A und B), an welche die Anschlisse und die
entsprechenden Luftversorgungsleitungen (nicht
mitgeliefert) montiert werden, oder Uber die auf dem
Grund angesetzten Bohrungen (C und D) durch das
Entfernen der Verschlisse mit Druckluft versorgt.

Druckiuft in A / C : Greiferdffnung.
Druckiuft in B / D : GreiferschlieBung.

Der Greifer wird mit gefilterter Druckluft (5+40 pum),
die nicht unbedingt geschmiert sein muss, betrieben.
Die anfanglich getroffene Wahl, geschmiert oder
ungeschmiert, muss Uber die gesamte Standzeit des
Greifers hinweg beibehalten werden.

Um unkontrollierte Bewegungen zu vermeiden, muss die
pneumatische Anlage stufenweise luftverdichtet werden.

~

Alimentation en air comprimé

La pince salimente avec de lair comprimé par les orifices
latéraux (A et B) en y montant les raccords dair et les
tuyaux relatifs (non fournis).

Ou bien elle salimente directement par les orifices
inférieurs (C et D) en enlevant les bouchons.

Air comprimé en A ou C : ouverture de la pince.
Air comprimé en B ou D : fermeture de la pince.

La pince est actionnée avec de lair comprimé filtré
(5+40 um) non nécessairement lubrifié.

Le choix initial, lubrifié ou non lubrifié, doit étre maintenu
pour toute la durée de la pince.

Le circuit pneumatique doit étre pressurisé
progressivement, pour éviter les mouvements non
contrélés.

Pneumatisches System

Im Druckluftversorgungssystem mogliche
Stérungsursachen:

I -Druckschwankungen

2-Beaufschlagung leerer Greifer beim Anlauf
3-plétzlicher Druckmangel

4-UbermaBige Antriebsgeschwindigkeit

Maogliche Abhilfen:

| -externer Behalter (A)

2-progressiv schaltendes Anlaufventil (B)
3-Sicherheitsventil (C)
4-Durchflussregler (D)

~

Circuit pneumatique

Disfonctionnements possibles sur le circuit dalimentation
de lair comprimé:

|-Variation de la pression

2-Mise sous pression trop brusque

3-Coupure de pression

4-Vitesse des machoires excessive

Solutions possibles pour résoudre les problémes:
I-Réservoir externe (A)

2-Vanne de demarrage progressif (B)

3-Vanne de sdreté (C)

4-Réducteur de débit (D)
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arnung

Ein Kontakt mit dtzenden Substanzen,
SchweiBBungsspritzern oder Schleifpulver ist zu vermeiden,
da dadurch die Funktionstiichtigkeit des Greifers negativ
beeinflusst werden konnte.

Unbefugte Personen oder Gegenstiande durfen auf keinen
Fall in den Aktionsbereich des Greifers gelangen.

Bevor die Maschine, zu deren Ausstattung der Greifer
gehort, nicht als den gliltigen Sicherheitsnormen konform
erklart wurde, darf der Greifer nicht in Betrieb gesetzt
werden.

-

~

Avertissements

Eviter le contact avec des substances corrosives, des
giclées de soudure, des poudres abrasives qui pourraient
endommager la fonction de la pince.

Pour aucun motif, personnes ou objets étrangers doivent
entrer dans le rayon daction de la pince.

La pince ne doit pas étre mise en marche avant que la
machine de laquelle elle fait partie, ne soit déclarée
conforme aux dispositions de sireté en vigueur.

v

i

nstandhaltung

Das unten angegebene Spiel der Spannbacken wird im
Werk eingestellt.

DIE EINSTELLSCHRAUBEN NIE BENUTZEN,

UM ES ZU ANDERN.

Max 0.02mm

Max 0.2mm

Der Greifer ist fur 50 Millionen Arbeitszyklen wartungsfrei.

Maintenance R
La pince ne nécessite pas de maintenance pour 50 millions
de cycles.

Le jeu des griffes, indiqué ci-dessous, est réglé en usine.
NE JAMAIS UTILISER LES VIS DE REGLAGE POUR LE
MODIFIER.




Auseinandergezogene Zeichnung

Vue explosée

SP-20 SP-25 SP-32 SP-40

I- Greifergehduse SP-20-1 SP-25-1 SP-32-1 SP-40-1 Corps de la pince -1
2- Kolben SP-20-2 SP-25-2 SP-32-2 SP-40-2 Piston -2
3- Riickplatte SP-20-3 SP-25-3 SP-32-3 SP-40-3 Culot -3
4- Hebel SP-20-4 SP-25-4 SP-32-4 SP-40-4 Levier -4
5- Abdeckplatte SP-20-5 SP-25-5 SP-32-5 SP-40-5 Couverture -5
6- Schutz SP-20-6 SP-25-6 SP-32-6 SP-40-6 Protection -6
7- Spannbacke SP-20-7 SP-25-7 SP-32-7 SP-40-7 Machoire -7
8- Schaft SP-20-8 SP-25-8 SP-32-8 SP-40-8 Tige -8
9- Magnet SP-20-9 PAR-25-10B T30-10 T40-10 Aimant -9
10- O-RING ORM 0190-10 PARKER cod. 6-666 PARKER cod. 2-025 PARKER cod. 2-029 Joint torrique O-RING -10
11- O-RING PARKER cod. 2-008 PARKER cod. 5-052 PARKER cod. 2-012 PARKER cod. 6-366 Joint torrique O-RING -11

12- Dynamische Dichtung

PARKER PZ 2013 N3571

PARKER PZ 2518 N3571

PARKER PZ 3210 N3571

PARKER PZ 4031 N3571

Joint dynamique -12

13- Sprengring

021 mm DIN 472

026 mm DIN 472

033 mm DIN 472

041 mm DIN 472

Bagues d'arrét -13

14- Bezugstift

02x5.1 mm DIN 6325

02.5x7.8 mm DIN 6325

03x10 mm DIN 6325

04x1 1.8 mm DIN 6325

Pion de centrage -14

15- Bezugstift

02x20 mm DIN 6325

03x25 mm DIN 6325

03x33.5 mm DIN 6325

04x39.8 mm DIN 6325

Pion de centrage -15

16- Bezugstift

ol.5x14 mm DIN 6325

02x20 mm DIN 6325

02.5x24 mm DIN 6325

02.5x20 mm DIN 6325

Pion de centrage -16

17- Bezugstift

03x24 mm DIN 6325

04x30 mm DIN 6325

05x36 mm DIN 6325

04x50 mm DIN 6325

Pion de centrage -17

18- Schraube M2.5x10 mm DIN 965A M3x12 mm DIN 965A M4x20 mm DIN 965A M4x16 mm DIN 965A Vis -18
19- Schraube M2.5x5 mm DIN 965A M2.5x6 mm DIN 965A M3x8 mm DIN 965A M3x8 mm DIN 965A Vis -19
20- Kugel 02 mm DIN 5401 02 mm DIN 5401 02 mm DIN 5401 02 mm DIN 5401 Bille -20
21~ Verschluss M3 DT-205 M3 DT-205 M3x4 mm DIN 913 M5x5 mm DIN 913 Bouchon -21

22- Bezugstift

/

04x32 mm DIN 6325

05x40 mm DIN 6325

04x45 mm DIN 6325

Pion de centrage -22

23- Schraube

M2.5x10 mm DIN 965A

M3x16 mm DIN 965A

M4x20 mm DIN 965A

M4x16 mm DIN 965A

Vis -23

\_

SP / Gimatic -






