Lriffad FEL

C [Ncm] s m [g]
ITSC-164 136 4x90° 320
ITSC-166 167 6x60° 320
ITSC-168 181 8x45° 320
ITSC-454 2290 4x90° 3900
ITSC-456 2644 6x60° 3900
ITSC-458 2821 8x45° 3900
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Pneumatische Rundschalteinheiten

Tables rotatives d'indexage pneumatiques
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/Pneumatische Rundschalteinheiten
Baureihe ITSC

* In 2 Grofen mit 4, 6 oder 8 Positionen verflgbar.
* Rechts- oder Linksdrehung (Suffix -A).

* Hohes Drehmoment.

* Hohe Belastbarkeit.

* Durchfihrung fur Kabel und Schlduche.

* Reduziertes Maf3 und Gewicht.

ITSC-16...

Technische Daten / Caracteristiques

Tables tournantes pneumatiques

Serie ITSC

* Disponibles en deux tailles avec 4, 6 ou 8 positions.
* Sens de rotation horaire, ou anti-horaire (suffixe-A).
¢ Disponible couple élevé.

* Capacité de charge élevée.

* Trou de passage pour le passage de cables et tuyaux.
¢ Poids et encombrement limités.

ITSC45...

ITSC-164 ITSC-166 ITSC-168 ITSC-454 ITSC-456 ITSC-458
ITSC-164-A | ITSC-166-A | ITSC-168-A | ITSC-454-A | ITSC-456-A | ITSC-458-A
Medium Gefilterte, geolte/nicht gedlte Druckluft
Medium Air comprimé filtré, lubrifié / non lubrifié
Betriebsdruck .
Pression d'utilisation 2.5+8 bar
Betriebstemperatur P
Température d'exercice G
?rehw'”ke' ) 4x90° 6x60° 8x45° 4x90° 6x60° 8x45°
ourse angulaire
Theoretisches Drehmoment bei 6 bar 1364 1672 1814 22902 26442 28208
Couple de rotation théorique a é bars Nmm Nmm Nmm Nmm Nmm Nmm
Luftverbrauch 8 cm’ 7 cm’ 7 cm’ 159 cm’ 146 cm’ 136 cm’
Consommation d'air x 90° x 60° x 45° x 90° x 60° x 45°
Drehzeit ohne Last 0.10s 0.08 s 0.06 s 0.15s 0.12s 0.09 s
Temps de rotation sans charge x 90° x 60° x 45° x 90° x 60° x 45°
:,N,'".k.e'ge”a”'g'.‘e't +0.12° +0.12° +0.12° +0.12° +0.12° +0.12°
récision angulaire
Positionswiederholung o o o o o o o
REpetimiélde pasition (360°) +0.02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02
Gewich
ewient 320 320 320 3900 g 3900 ¢ 3900 g
Poids
hmatic /ITSC 05-2004
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/MaBe (mm) / Dimensions (mm)
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aBe (mm) / Dimensions (mm)
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Sitz fur Sensoren Baureihe CB
Siege pour capteurs série CB

Befestigungsbohrung
Trous de fixation

N°4 M8 x |3mm

Bezugsbohrung
Pions de centrage

N°2 @8 H8 x |3mm

290

@65

@50

ol15

ITSC-45...

4.5

96

Lufteinlass
Oirifice d'alimentation

N2 G /4

Durchgangsbohrung
Trou de passage

Befestigungsbohrung
Trous de fixation

N°4 M8 x |5mm

Bezugsbohrung
Pions de centrage

N°2 @6 H8 x |2mm

Befestigungsbohrung
Trous de fixation

N°2 M4 x 9mm

Befestigungsbohrung
Trous de fixation

N°4 Mé x |12mm

Bezugsbohrung
Pions de centrage

N°4 @6 H8 x | Imm
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/Belastungsgrenzen
Im Hinblick auf die zuldssigen Belastungswerte verweisen
wir auf die nachstehende Tabelle.
UbermaBige Belastungen und Drehenergie konnen den
Antrieb beschadigen und den Betrieb gefédhrden.
Al und A2 [N] sind di maximal zuldssigen Belastungen in
Achsenrichtung beim Druck und Zug.

t [s] ist die Drehzeit (bei 90°, 60° oder 45°).

Der Schnittpunkt von ] und t im Energiediagramm sollte
unter der Kennlinie des ausgewdhlten Antriebs liegen.
Fur die Geschwindigkeitseinstellung sind entsprechende
Durchflussregler (nicht im Lieferumfang) vorzusehen.

R [N] ist die maximal zuldssige Belastung in Radialrichtung.
M [Nm] ist das maximal zuldssige biegende Drehmoment.
| [Kgem?] ist das Tragheitsmoment der drehenden Massen.

Charges admissibles

Vérifier le tableau des charges admissibles.

Les charges et Iénergie cinétique excessives peuvent
endommager le vérin et compromettre ainsi le
fonctionnement.

Al et A2 [N] sont les charges maximums admissibles en
direction axiale en compression et en traction.

R [N] est la charge maximum en direction radiale.

M [Nm] est le couple fléchissant maximum admissible.

J [kgcn’] est le moment d'inertie des masses roulantes.
t [s] est le temps de rotation (pour 90°, 60° ou 45°).

J et t doivent étre tels que la leur intersection dans le
graphique de Iénergie cinétique identifie un point en
dessous de la ligne caractéristique de 'unité choisie.
Utiliser des réducteurs de débit (non fournis) pour obtenir
la vitesse désirée.

ITSC-16... ITSC-45...

Al 140 N 1500 N
A2 140 N 370 N
R 70 N 500 N
M 3 Nm 20 Nm
Kinetische energie / Energie cinétique
10000 { {
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toBdampfer

erlauben.

Fur die groBeren Einheiten (ITSC-45...) sind Zubehorteile
verflgbar, welche die kinetische Energie durch ein oder
zwei Sto3ddmpfer dissipieren und eine kirzere Drehzeit

ITSC-45-DE

Amortisseurs

ITSC-45-S6

ITSC-456

~

lls sont disponibles pour la plus grande taille

(ITSC-45...) des accessoires qui consentent de dissiper
Iénergie cinétique avec un ou deux amortisseurs de chocs
et donc qui permettent un temps de rotation mineur.

ITSC-45-DE ITSC-45-S4 ITSC-45-S6 ITSC-45-S8
Beschreibung StzBééiEPfer Kranz fiir 4 Positionen | Kranz fiir 6 Positionen Kranz fiir 8 Positionen
mit Gehduse
Description gxr/reuc)rstf;s;;l:)rr . Couronne pour 4 divisions | Couronne pour 6 divisions | Couronne pour 8 divisions
Gewicht
N 290 g 90 g 105 g 120 g
geeignet fiir: ITSC-45 ITSC-454 ITSC-456 ITSC-458
Utilisé pour: ITSC-454-A ITSC-456-A ITSC-458-A
\%&5-.—\__—:”!-. = -\ '\""._—.
Kinetische energie / Energie cinétique
g 4 q
10000 I . —
——— =
‘ — —==
S — e —
- o -~
” f’é
i 7‘#” 'f" -
/, fd’ /
’ P
1000 L = _—
i, =7 ~
e
1 - P P
o *f’ 4, ~
g A4
¢ 7/
- 4 ITSC-458 + #2 ITSC-45-DE + ITSC-45-S8
ITSC-456 + #2 ITSC-45-DE + ITSC-45-S6 == w oo
100 —# ITSC-458 + #| ITSC-45-DE + ITSC-45-58 —
ITSC-456 + #1| ITSC-45-DE + ITSC-45-S6 s |——
ITSC-454 + #2 ITSC-45-DE + ITSC-45-S4 ===mme=m= | |
ITSC-454 + #| ITSC-45-DE + ITSC-45-54 e ||
10
0,15 0,3 0,45 0,6 0,75 0,9 1,05
t[s]

hima‘cic /ITSC

05-2004



Montage du amortisseur

/Montage des StoBdampfers

ITSC-45-56

ITSC-456




ITSC-45-DE

KMaBe (mm) / Dimensions (mm)
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omponenten

Liste des piéces

=
—(2)

ITSC-45-S8

- Kranz ITSC-458-12

2= Schraube INOX A2 M4x1 2mm DIN 912
ITSC-45-S6

- Kranz ITSC-456-12

2- Schraube INOX A2 M4x12mm DIN 912
ITSC-45-S4

- Kranz ITSC-454-12

2= Schraube INOX A2 M4x1 2mm DIN 912
ITSC-45-DE

A scisosD s

2- Bezugstift. rage 03x20mm DIN 6325

5 g,'g:a"ge ITSC-456-13

4 Buchse ITSC-456-16

5- %gheaf‘ ITSC-456-15

6- éz,’%;llagergehéiuse ITSC-456- 4

7= pemugstift. wrage 05x10mm DIN 6325

8- Schraube INOX A2 M5x35mm DIN 912

7 Dezugstift. rage 06x30mm DIN 6325

K05-2004 ITSC / Gimatic ‘




KBefestigung der Rundschalteinheit

Die Rundschalteinheit kann sowohl feststehend als auch an
beweglichen Teilen befestigt werden. In diesem Fall muss
die Tragheit, welcher die Rundschalteinheit und ihre Last
unterliegen, berticksichtigt werden.

Die Befestigung erfolgt durch zwei kalibrierten Bohrungen
(A) und vier Gewindebohrungen (B) auf dem Unterteil des
Gehduses.

AuBerdem ist es moglich, die Einheit ITSC-45... durch die
Gewindebohrungen (C) und die auf dem Oberteil des

Den erforderlichen Freiraum fur die
Luftversorgungsanschlisse und die Sensoren belassen.

Gehduses liegenden Bezugstiftbohrungen (D) zu befestigen.

~

Fixage de la table rotative d’indexage

La table rotative d'indexage peut étre montée en position
fixe ou sur des pieces mobiles. Dans ce cas il faut
considérer la force d'inertie a laquelle la table et sa charge
sont soumises.

Le fixage est obtenu avec deux trous calibrés (A) et quatre
trous taraudés (B) placés sur la base inférieure du corps.
En outre il est possible de monter la ITSC-45... en utilisant
les trous taraudés (C) et les trous goupille (D) placés sur la
partie supérieure du corps.

Laisser un espace nécessaire pour les raccords de lair et
les capteurs.

KBefestigung der drehenden last
Die Last auf den Ritzel mit mindestens zwei Schrauben (D)
und zwei Stiften (E) befestigen.

/

Fixage de la charge roulante
Fixer la charge sur le pignon en utilisant au moins deux vis
(D) et deux goupilles (E).




Sensoren

Die Erfassung der Arbeitsposition wird von einem oder
mehreren magnetischen Naherungssensoren (optional)
ausgefuhrt, die diese Position Uber die am Kolben
angeordneten Magnete erheben.

Im Hinblick auf die Funktionstlichtigkeit ist daher deren
Einsatz bei einem Vorliegen von starken Magnetfeldern oder
in ndchster Nahe zu grof3en Massen aus ferromagnetischem
Material zu vermeiden.

Einsetzbare Sensoren: CB3.N

Montage:

|- Die quadratische Mutter (A) in ihren Sitz am Adapter
'S 00" einlegen

2- Den Adapter in die Fihrung auf dem Greifer einfigen

3- Den Sensor am Adapter anbringen

4- So weit in der Fhrung verschieben, bis man die
gewlnschte Arbeitsposition (Led leuchtet auf)
erreicht hat.

5- Mit der Schraube (B) leicht arretieren.

~

Capteurs

Le relevement de la position est confié a un ou plus
capteurs magnétiques de proximité (facultatifs), qui relevent
la position a travers les aimants sur les pistons.

Donc, pour un correct fonctionnement, il faut éviter
l'emploi en présence de champs magnétiques élevés ou en
proximité de grosses pieces ferromagnétiques.

Les capteurs utilisés sont: CB3.N

Pour le montage:

|- Introduire I' écrou carré (A) dans son siege sur
ladaptateur “S 00"

2- Enfiler ladaptateur dans la coulisse sur la pince

3- Enfiler le capteur sur ladaptateur

4- Faire glisser dans la coulisse jusqua atteindre la position
d'exercice désirée (voyant allumé)

5- Bloguer avec la vis (B), en faisant attention a ne pas la
serrer excessivement.

Art.-Nr. Sensor CB3.N
Code capteur (Magneto-resistive)
+
ouT
Technische Daten
Caracteristiques techniques -
Speisespannung (DC .
ension Pd'alimegngatio:?v (DO) 6 + max 30V
Speisespannung (AC)
ension d'alimentation (AC) -
Max. Strom
Courant maximum 250 mA
Induktive Belastun
Charge inductive g 6w
Betriebstemperatur o . o
Température I31'exercice -10°+ +70°C.
Ansprechzeit
Temgs d'excitation 0.8 us
Abschaltverzogerun
Temps de dése)§citati§n 0.3 us
Ansprechwert
VaIeEr d'excitation 40 GAUSS
Abschaltwert
Valeur di désexcitation 35 GAUSS
Elektrische Standzeit 9
Vie électrique 10" IMP
Kontaktwiderstand
Résistance de contact -
Stossfestigkeit
Résistancegaux chocs 30 G
Schutzgrad
Degré de protection IP 67
Direkter Spannungsabfall
Chute de teFr)wsion & v

\_

05-2004
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Liste des piéces

:(

CORORONORIOROIORSIO

ITSC-164 ITSC-164-A ITSC-166 ITSC-166-A ITSC-168 ITSC-168-A

I- Laufer ITS-164-1 ITS-166-1 ITS-166-1A ITS-168-1 ITS-168-1A Curseur -1
2- Scheibe ITSC-164-2 ITSC-166-2 ITSC-168-2 Disque -2
3- Abdeckplatte ITSC-164-3 ITSC-164-3 ITSC-164-3 Couverture -3
4- Kolben ITSC-164-4 ITSC-164-4 ITSC-164-4 Piston -4
5- Korper ITSC-164-5 ITSC-164-5 ITSC-164-5 Corps -5
6- Schlitzmutter ITSC-164-6 ITSC-164-6 ITSC-164-6 Embout -6
7- Nocken ITS-164-6 ITS-166-2 ITS-168-2 Came -7
8- FederstoBel ITSC-164-10 Ressort -8
9- Offene Kopfplatte PE-1680-05A Plaque ouverte -9
10- Magnetaufnahme PE-1610-05 Conteneur aimant =10
I I- Magnet PAR-06-7 Aimant -11
12- Schraube INOX A2 M3x8 mm DIN 912 Vis -12
13- Schraube INOX A2 M2x5 mm DIN 84A Vis -13

14- Gewindestift

M4x5 mm DIN 913

Vis sans téte -14

15- Kugelstift

M4 DIN 267

Piston a billes =15

16- Verschluss

107-M5

Bouchon -16

17- Bezugstift

03x12 mm DIN 6325

Pion de centrage -17

18- Bezugstift

04x8 mm DIN 6325

Pion de centrage -18

19- Bezugstift

04x20 mm DIN 6325

Pion de centrage -19

20- Radiallager

8x16x4

Roulement radial -20

2]- O-RING

PARKER cod. 2-02 |

Joint torrique O-RING -21

22- O-RING

PARKER cod. 2-016

Joint torrique O-RING -22

23- Dynamische Dichtung

PARKER cod. PZ 1605 N3571

Joint dynamique -23

Gimatic / ITSC
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Liste des piéces

N

B30 (0 (30 (12) (20) (20) (5) (12) (30) (&) (8)

20 b6

@@@@9691

ITSC-454 ITSC-454-A ITSC-456 ITSC-456-A ITSC-458 ITSC-458-A

I- Laufer ITS-454-5 ITS-454-5A ITS-456-1 ITS-456-1A ITS-458-1 ITS-458-1A Curseur -1
2- Scheibe ITSC-454-3 ITSC-456-3 ITSC-458-3 Disque -2
3- Nocken ITS-454-1 ITS-456-4 ITS-458-2 Came -3
4- Abdeckplatte ITSC-454-6 Couverture -4
5- Kolben ITSC-454-8 Piston -5
6- Korper ITSC-454-7 Corps -6
7- Buchse ITSC-454-10 Douille -7
8- Endanschlagsblock ITS-456-2 Bloc fin de course -8
9- Deckring ITSC-454-11 Couvercle -9
10- Offene Kopfplatte PE-4520-05A Plaque ouverte -10
11- Profil PE-4520-04 Profil -11
12- Fihrungsring PE-45120-08 Bande de guidage -12
13- Magnetaufnahme PE-4520-10 Conteneur aimant -13
14- Magnet PAR-06-7 Aimant -14
15- Schraube INOX A2 M5x10 mm DIN 912 Vis =15
16- Schraube INOX A2 M5x16 mm DIN 912 Vis =16
17- Schraube INOX A2 M4x7 mm DIN 84A Vis =17

18- Gewindestift

/ \ /

M4x5 mm DIN 913

Vis sans téte -18

19- Gewindestift

M5x5 mm DIN 913

Vis sans téte -19

20- Gewindestift

M8x8 mm DIN 913

Vis sans téte -20

2]~ Kugelstift M8 Piston a billes =21
22- FederstoBel M8 Presse a ressort =22
23- Verschluss 1/4” Bouchon -23

24- Bezugstift

05x30 mm DIN 6325

Pion de centrage -24

25- Bezugstift

06x20 mm DIN 6325

Pion de centrage -25

26~ Bezugstift

06x36 mm DIN 6325

Pion de centrage -26

27- Bezugstift

07x50 mm DIN 6325

Pion de centrage -27

28- Radiallager

55x72x9

Roulement radial -28

29- Radiallager

20x32x7

Roulement radial -29

30- O-RING

PARKER cod. 2-031

Joint torrique O-RING -30

31- Dynamische Dichtung

PARKER cod. PZ 4520 N3571

Joint dynamique -31

32- Verschluss

MG-TAP-M5

Bouchon -32

05-2004
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arnhinweise
Ein Kontakt mit dtzenden Substanzen, Schweil3spritzern
oder Schleifpulver ist zu vermeiden, da sie die
Funktionsttichtigkeit des Greifers negativ beeinflussen
koénnten.

Unbefugte Personen oder Gegenstiande durfen auf keinen
Fall in den Aktionsbereich des Greifers gelangen.

Bevor die Maschine, zu deren Ausstattung der Greifer
gehdrt, nicht als konform zu den giiltigen
Sicherheitsnormen erklart wurde, darf der Greifer nicht in
Betrieb gesetzt werden.

-

Avertissements D)
Eviter le contact avec des substances corrosives, des giclées
de soudure, des poudres abrasives qui pourraient
endommager la fonction de la pince.

Pour aucun motif, personnes ou objets étrangers doivent
entrer dans le rayon daction de la pince.

La pince ne doit pas étre mise en marche avant que la
machine de laquelle elle fait partie, ne soit déclarée
conforme aux dispositions de sireté en vigueur.

Klnstandhaltung

Diese Einheit muss alle 10 Millionen Zyklen mit:
* Molykote DX (Metallteile)

* Molykote PG75 (Dichtungen)

geschmiert werden.

Die folgende Abbildung gibt das Ritzelspiel an.
Die Leistungsfahigkeit periodisch Uberprifen.
Die Stof3dampfer sofort ersetzen, wenn ihre
Déampfungsfahigkeit nachlaft.

Die Stol3ddmpfer kdnnen nicht als Endanschlag benttzt
werden.

Max 0.05mm

Max 0.05mm

Max 0.0l mm

/

Maintenance
L'unité doit étre lubrifié tous les 10 millions de cycles avec:
* Molykote DX (pieces métalliques)

* Molykote PG75 (joints)

Le jeu du pignon est indiqué ci-dessous.

Contrdler périodiquement l'efficacité des amortisseurs.

Les substituer si ils présentent une décadence dans leurs
prestations damortissement,

Les amortisseurs ne doivent pas étre utilisés comme fin de
course.

Max 0.0lmm

ITSC-45...

h Gimatic / ITSC
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werden.

N

neumatischer Anschluf3
Die Dreheinheit wird Uber die seitlich angesetzten
Bohrungen (A und B), an welche die Anschlisse und die
entsprechenden Luftversorgungsleitungen (nicht im
Lieferumfang) montiert werden, mit Druckluft versorgt.
Bei jeder Betitigung des Steuerventils fuhrt die
Rundschalteinheit eine Umdrehung aus.

A

Die Einheit wird mit gefilterter Druckluft (5+40 um), die
nicht unbedingt gedlt sein muss, betrieben. Die anfinglich
getroffene Wahl, gedlt oder ungedit, muss Uber die
gesamte Laufzeit der Dreheinheit hinweg beibehalten

Um unkontrollierte Bewegungen zu vermeiden, muss die
pneumatische Anlage langsam angefahren werden.

Alimentation en air comprimé R
L'unité roulante est alimentée avec de lair comprimé par les
orifices latéraux (A et B) montés sur les raccords de lair et
les tuyaux relatifs (non fournis).

La table fait une rotation pour chaque actionnement de la
vanne de commande.

L'unité est actionnée avec de lair comprimé filtré
(540 um) non nécessairement lubrifié. Le choix initial,
lubrifié ou non lubrifié, doit étre maintenu pour toute la
période de service.

Le circuit pneumatique doit étre préssurisé progressivement,
pour éviter les mouvements non contrdlés.

J

-

Stérungsursachen:
I - Druckschwankungen

3- plétzlicher Druckmangel
Maogliche Abhilfen:
|- externer Behélter (A)

3- Sicherheitsventil (C)
4- Durchflussregler (D)

Pneumatisches System
Im Druckluftversorgungssystem mogliche

2- Beaufschlagung leerer Greifer beim Anlauf

4- Uberhohte Antriebsgeschwindigkeit

2- progressiv schaltendes Anlaufventil (B)

oe] :
i il

S

M5
C D

B FOw—s&
C D

~

Circuit pneumatique

Disfonctionnements possibles sur le circuit dalimentation
de lair comprimé:

|- Variation de la pression

2- Mise sous pression trop brusque

3- Coupure de pression

4- Vitesse des machoires excessive

Solutions possibles pour résoudre les problémes:
I- Réservoir externe (A)

2- Vanne de demarrage progressif (B)

3- Vanne de sdreté (C)

4- Réducteur de débit (D)
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